PROGRAMA DE ASIGNATURA

Nombre del
curso

Control Multivariable Via LMI

Descripcion del
curso

Cddigo: 11529 Tipo: Electiva

Horas presenciales

semanales TEL: 4-0-0 Créditos SCT-Chile: 6

Objetivos

Identificar correctamente las principales caracteristicas y propiedades de sistemas dindmicos multivariable
en la representacion por variable de estado.

Explicar los principales conceptos, propiedades y ventajas involucrados en uso de Inecuaciones Matriciales
Lineales en control automatico.

Efectuar el andlisis de estabilidad y de desempefiio de sistemas MIMO, usando LMils.

Disefiar controladores via realimentacidn de estados y observadores de estado, usando como herramientas
Inecuaciones Matriciales Lineales.

Disefio de filtros usando como herramientas Inecuaciones Matriciales Lineales.

Contenidos

Introduccidn: Motivacidn al controle multivariable.

Sistemas dindmicos multivariable.

Inecuaciones Matriciales Lineales.

Analisis de estabilidad y desemperio de sistemas multivariables.
Disefio de controladores y observadores de estados.

Filtro de Kalman, Filtro H_2 y Filtro H_infinito

Modalidad de
evaluacion

El curso se evalta con notas parciales del taller, laboratorio computacional, presentaciones orales e informes
de manera individual y colectiva.
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Recomendada:
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Apuntes del Profesor, disponible en la pagina Moodle del curso

Revistas del area de control automatico, tales como: IEEE Transactions on Automatic Control; Automatica;
System & Control Letters.




