
 
 

PROGRAMA DE ASIGNATURA 
 

Nombre del 

curso 
Diseño de Hardware y Software para Robots 

Descripción del 

curso 
Código: 11530 Tipo: Electiva 

Horas presenciales 

semanales TEL: 4-0-0 
Créditos SCT-Chile: 6 

Objetivos 

• Analizar adecuadamente los alcances del diseño de hardware y software para Robots. 

• Integrar correctamente herramientas fundamentales de modelado de sistemas robotizados. 

• Aplicar convenientemente técnicas de generación de trayectorias. 

• Sintetizar apropiadamente metodologías de simulación de sistemas robotizados.  

• Implementar eficazmente aplicaciones específicas de sistemas robotizados. 

Contenidos 

• Introducción al Diseño de Hardware y Software para Robots. 

• Modelado de Robots: Cinemático, Dinámico,  Del Accionamiento y No-linealidades.  

• Generación de Trayectorias. 

• Simulación de Sistemas Robotizados. 

• Desarrollo e Implementación de Sistemas Robotizados: Software, Hardware e  Interfaces Gráficas. 

Modalidad de 

evaluación 
• Las evaluaciones se realizarán por medio de: tareas, trabajos de investigación, proyectos y/o exposiciones. 
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