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Analizar adecuadamente los alcances del disefio de hardware y software para Robots.
Integrar correctamente herramientas fundamentales de modelado de sistemas robotizados.

Objetivos e Aplicar convenientemente técnicas de generacion de trayectorias.
¢ Sintetizar apropiadamente metodologias de simulacién de sistemas robotizados.
¢ Implementar eficazmente aplicaciones especificas de sistemas robotizados.
¢ Introduccidn al Disefio de Hardware y Software para Robots.
¢ Modelado de Robots: Cinematico, Dindmico, Del Accionamiento y No-linealidades.
Contenidos e Generacion de Trayectorias.
e Simulacién de Sistemas Robotizados.
¢ Desarrollo e Implementacidon de Sistemas Robotizados: Software, Hardware e Interfaces Graficas.
Modalidad de . o . . . S .
<. e Las evaluaciones se realizaran por medio de: tareas, trabajos de investigacidn, proyectos y/o exposiciones.
evaluacion
Basica:
e Awrejcewicz, J. (2016). Mechatronics: Ideas, Challenges, Solutions and Applications (Advances in Intelligent
Systems and Computing). 1° edicién. Springer.
e Bishop, R. 2002. The Mechatronics Handbook. CRC Press. LCC. Florida.
Recomendada:
e Bishop, R. (2008). Mechatronic System Control, Logic, and Data Acquisition. Taylor & Francis Group. LCC.
Londres.
e Bolton, W. (2015). Mechatronics: Electronic control systems in mechanical and electrical engineering. Pearson
Education Ltd.
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