
 
 

PROGRAMA DE ASIGNATURA 
 

Nombre del 

curso 
Identificación de Sistemas 

Descripción del 

curso 
Código: 11531 Tipo: Electiva 

Horas presenciales 

semanales TEL: 4-0-0 
Créditos SCT-Chile: 6 

Objetivos 

• Comprender los fundamentos de la teoría de la identificación de sistemas. 

• Conocer y dominar técnicas clásicas de identificación de sistemas con énfasis en el reconocimiento criterioso 

de los problemas a abordar y la correspondiente herramienta a utilizar. 

• Utilizar programas de uso general para identificar sistemas. 

• Comprender los fundamentos de la teoría  de estimadores y observadores. 

• Aplicar estimadores y observadores en el contexto de modelos de procesos reales. 

Contenidos 

• Introducción. 

• Métodos de base: Experimentación; Análisis indicial e impulsional; Métodos de correlación; y Análisis 

frecuencial. 

• Métodos de modelo: Introducción; Modelo paralelo no- lineal en sus parámetros; Modelo lineal en sus 

parámetros; Resolución de mínimos cuadrados; y Resolución en tiempo real.    

• Elementos de la teoría de estimación: Introducción; Definición de variables aleatorias; Teoría clásica. 

• Reconstrucción de estado: Reconstructores de estado; Filtro de Kalman; y Aplicación a la identificación. 

Modalidad de 

evaluación 

• Nota 1 = Promedio de tareas semanales (25%) 

• Nota 2 = Avance TI: estado del arte, objetivos y diseño del experimento 

• Nota 3 = Informe final en formato paper (25%) 

• Nota 4 = Presentación final (25%) 
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